Manual del operador

Tire Manager

T 206 12501 — Rev B —es-ES Traducido del original en inglés



JOSAM®

Indice
1 Configuracion del SOfIWAIE ... e e e 3
g @0 o 10131 o= Tor o1 o P 4
A (] o T e [= R (= o =1 o 1P 5
1.3 Comprobacion de [a Calibracion.............cooou i 6
2 CoNnfIgQuraCioNeSs NAIAWAIE...........ouuiiiii e e et e e e e e e e e e et e e et e e et e e e e eeanas 9
3 Crear una orden de trab@jO..........cuui i 10
Y 1= ] 14
o V1Yo [T =T T = [ g1 o | (= 16
4.2 Medir con el dispositivo CONECIAAOD ........cuuiiiiii e e 17
4.2.1 ESCanear UNa SOla FUEA ........oeeiiiiii et 17
4.2.2 ESCAN@Ar VENICUIO ... e 20
5 Mensajes € INAICAAOIES A€ BITON ........uuu ittt et e et e et e e e et e eeeaaa s 24

Manual del operador T 206 12501 — Rev B —es-ES



Configuracién del software JOSAM’

1 Configuracion del software

En este manual solo se describiran las secciones especificas del Tire Manager. Para las configuraciones
comunes, consulte el Manual Homebase 4 (T 194).

Haga clic en [Settings] para entrar en la configuracién del programa. Antes de
usar el sistema por primera vez, es necesario entrar en el area de configura-
cion para configurar los ajustes del programa. Estos ajustes se guardaran en
el programa.
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JOSAM° Configuracién del software

1.1 Comunicacion

Para acceder a la ventana de Comunicacion, haga clic en Tire Management y Comunicacién en la barra
de menu superior.

Selected device

o

Search for units

TR100239

En el lado izquierdo de la pantalla se muestran todos los dispositivos disponibles que pueden utilizarse.

S

Search for units

Si no hay dispositivos disponibles visibles, asegurese de que los dispositivos que desea utilizar estén en-
cendidos, después pulse[Search for units] y espere a que los dispositivos aparezcan en la lista de dispo-
sitivos disponibles (en algunos casos puede que haya que repetir este proceso).

Cuando pueda ver su dispositivo, seleccione el que desea usar haciendo clic sobre él una vez. Después,
el dispositivo se movera hacia el lado derecho de la pantalla y el programa intentara conectarse a él.

Si la conexion se ha realizado correctamente, el color cambiara a azul y la unidad vibrara dos veces.

El software recordara su seleccion e intentara conectarse automaticamente a los mismos dispositivos la
préxima vez que se inicie.

Para desconectar el dispositivo, haga clic en el icono azul del dispositivo.
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Configuracién del software JOSAM’

1.2 Flujo de trabajo

Establecer la profundidad minima legal de la banda de rodadura para los neumaticos de verano
Establece el limite minimo para la profundidad legal de la banda de rodadura para los neumaticos de vera-
no. El marco de valor mostrara diferentes colores para indicar el valor medido en relacién con los limites.
Vea 4 Medir, pagina 14.

Establecer la profundidad minima legal de la banda de rodadura para los neumaticos de invierno
Establece el limite minimo para la profundidad legal de la banda de rodadura para los neumaticos de in-
vierno. El marco de valor mostrara diferentes colores para indicar el valor medido en relacién con los limi-
tes. Vea 4 Medir, pagina 14.

Establecer el limite de profundidad de la banda de rodadura para la advertencia de alineacién de la
rueda

Establece el limite de profundidad de la banda de rodadura para la advertencia de alineacién de la rueda,
si se supera el limite aparecera un cuadro de advertencia

Establecer el limite de profundidad de la banda de rodadura para la advertencia de inflado
Establece el limite de profundidad de la banda de rodadura para la advertencia de inflado, si se supera el
limite aparecera un cuadro de advertencia

Elegir tipo de neumatico por defecto
Selecciona el tipo de neumatico a medir

» Verano significa que la configuracion de los neumaticos de verano se utilizara en la medicion como
predeterminada

» Invierno significa que la configuracion de los neumaticos de invierno se utilizara en la medicién como
predeterminada

Establecer la direccion de escaneo
Selecciona la direccion de escaneo a utilizar

+ De dentro hacia afuera. (desde el bastidor hasta el exterior del neumatico).
» De fuera hacia dentro. (desde el exterior del neumatico hasta el bastidor).

T 206 12501 -Rev B —es-ES Manual del operador 5



JOSAM®

Configuracion del software

1.3 Comprobacion de la calibracién

o X
TR100239
1 - Hardware
1100050.4.8
Button board firmware version
100056.2.57
FPGA firmware version
0.1.00
BLE firmware version
P.1.3.2482.0-24
BLE hardware version
Rev 3.
En esta pagina se puede consultar informacion sobre el TreadReader™
conectado. Haciendo clic en [Calibrate] se puede calibrar el dispositivo.
Al hacer clic en [Calibrate], aparecen las instrucciones en la pantalla.
Calibration '_____— o o —l___"'
Place the Tread Reader unit on the calibration stand 3 5
2. j E
| = — |
M N T Next
Coloque la unidad TreadReader™ en el soporte de calibracion.
3. | Haga clic en [Next] para iniciar la calibracion.

Manual del operador
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Configuracién del software JOSAM’

Calibration 1 | L =

Place the Tread Reader unit on the calibration stand

| e =1
N e T Next

La calibracion inicia, por favor no retire la unidad.

Calibration

Place the Tread Reader unit on the calibration stand

a C
5.
i - e =
| b i ) oK
Si la calibracion no se ha realizado con éxito, aparecera este mensaje de error. Compruebe que la
unidad esta encendida y que esta colocada correctamente en el soporte de calibracion. Péngase
en contacto con el servicio de asistencia de Josam si el error persiste.
6 Pulse [OK] para volver a la pantalla de inicio de la calibracion y volver a oK
" | realizar la calibracion.
Calibration i - N\ o ﬁlﬁ“”
Place the Tread Reader unit on the calibration stand
7. ot =
| — — ]
=7 ST oK

Si la calibracién se ha realizado con éxito, aparecera este mensaje.
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JOSAM®

Configuracion del software

8. | Pulse [OK] para continuar con la pantalla de inicio de calibracion. oK

1/8/2025 8:32:20 AM TR1D
1/8/2025 8:33:21 AM  TRION

1/8/2025 9:55:09 AM TR100239 Success

Failure

Success

TR100239

|
\ |
_.JI

-,

N

Hardware
110005048

Button board firmware version
100056.2.57

FPGA firmware version
0.1.00

BLE firmware version
P.1.3.2482.0-24

BLE hardware version
Rev 3.

Todas las calibraciones de la unidad aparecen en la pantalla.

Manual del operador
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Configuraciones hardware JOSAM’

2 Configuraciones hardware

Este manual es especifico para el escaner portatil TreadReader™ .

Para mas instrucciones y especificaciones sobre el TreadReader™, por favor, consulte el Manual del pro-
ducto portatil en esta pagina https://treadreader.com/manuals/
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JOSAM®

Crear una orden de trabajo

3

Crear una orden de trabajo

Para acceder al nuevo menu de pedidos, haga clic en [New order]

° La lista de aplicaciones puede variar en funcién de la

] instalacion

Seleccione [Tire Management].

&

10
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Crear una orden de trabajo JOSAM’

Seleccione un tipo de vehiculo del menu de arriba (camidn, remolque, semirremolque, autobus,
bus articulado, vehiculo combinado, camioneta o transporter). Haga clic en la definicion del ve-
hiculo que le interesa.

Para informacion detallada, consulte la Guia del usuario de Homebase 4, capitulo Definiciones.

Si la definiciéon deseada no existe, puede crear una definicidon nueva ha- +
ciendo clic en [New] . -

Haga clic en [Next] para continuar. @

Next
Haga clic en [Back] para volver a la ventana de seleccion de las @
definiciones. Back
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JOSAM’ Crear una orden de trabajo

Seleccione un tamano de rueda. La seleccion del tamarfio de la rueda le informa al software cémo
de lejos debe rodar el vehiculo en la secuencia de rodadura.

Para informacion detallada, consulte la Guia del usuario de Homebase 4, capitulo Definiciones.

Haga clic en [Next] para continuar con las dimensiones seleccionadas.
Next

Haga clic en [Back] para volver a la ventana de seleccion de las @
definiciones. Back

cion haciendo clic en [New]

Si el tamario de rueda deseado no existe, puede crear una nueva defini-
New
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Crear una orden de trabajo JOSAM’

Introduzca el NIV (Numero de Identificacion del Vehiculo) o la matricula del vehiculo. También pue-
de seleccionar de la lista un NIV utilizado con anterioridad.

Introduzca o seleccione cliente y empleado. Si es necesario, afiada los comentarios oportunos.

Haga clic en [Save and start measure]

El software procedera automaticamente hasta el proceso de medicion
preseleccionado.

Haga clic en [Back] para volver a la ventana de seleccién de las
Back

Save & Start Measure

definiciones.
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JOSAM Medir

4

Medir

[~

U TR100239

Copy to Axle

Scan Vehicle

Haga clic en una rueda para elegir la rueda que desea editar. Introduzca
la informacion para cada rueda:

* Anchura

* Relacion

+ Tipo (R para Radial, D para Diagonal)
+ Tamafio

+ Fabricante

+ Modelo

+ Tipo de neumatico (Verano o Invierno)
+ Kilometraje

[Copy to Axle] copiara toda la informacion de la rueda a todo el eje.

Copy to Axle

[Copy to Vehicle] copiara toda la informacién de la rueda a todo el
vehiculo.

Copy to Vehicle

[Scan Vehicle] abrira una nueva ventana para medir con el dispositivo
conectado.

2.
Icono de bateria que muestra el nivel de bateria del TreadReader™ I'lll
conectado.
Icono de la bateria que indica que el TreadReader™ no esta conectado. #b
Muestra el nombre de la unidad del TreadReader™ conectado TR1 00239
14 Manual del operador T 206 12501 — Rev B — es-ES



Medir JOSAM’

3.
8 20 15
Cuando se selecciona una rueda, puede elegir entre introducir los valo- = »
res manualmente en las casillas amarillas o elegir [Scan Vehicle] para
escanear la rueda con el TreadReader™ conectado. Scan Vehicle (Es- Scan.Xshiclé
canear vehiculo) escaneara todos los neumaticos del vehiculo.

Los valores se compararan con los limites que se han establecido en la pagina 1.2 Flujo de trabajo,
pagina 5. El marco mostrara diferentes colores para indicar el valor medido en relaciéon con los
limites.

» Elcolor verde indica que el valor esta dentro de las tolerancias preestablecidas.
» El color rojo indica que el valor no esta dentro de las tolerancias preestablecidas.

« El color naranja indica que el valor es aceptable pero cercano a la tolerancia.

Para conocer la presion y la colocacion correcta de los neumaticos, consulte las especificacio-
nes del fabricante .

d o

La presién de los neumaticos se mide manualmente

e o

La unidad se apagara después de cinco minutos de inactividad.

[S—p
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JOSAM Medir

4.1 Medir manualmente

Si no hay ningun dispositivo conectado, la medicidn se puede llevar a cabo manualmente con, por
ejemplo, un medidor de profundidad de la banda de rodadura.

e

Width
Ratio

Type

Size

Manufacturer |

2.
R Copy to Axle Copy to Vehicle
Seguidamente, los valores se introducen en las casillas para cada rueda.
Los valores se guardaran automaticamente. Puede cambiar la rueda a medir haciendo clic sobre
ella.
3.

Cuando una rueda haya sido medida y se hayan guardado los valores, aparecera en azul.
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Medir JOSAM’

4.2 Medir con el dispositivo conectado

4.21 Escanear una sola rueda

[r—

", TR100239

Type
Size
Manutacturer |

Copy to Axle Copy to Vehicle Scan Vehicle

Para escanear una sola rueda, haga clic en la rueda a escanear y pulse
el botdn de la bateria en el TreadReader™.

[~ -

& bl Scanner ready, please start scanning

2.
= Abort
Siga las instrucciones que aparecen en la pantalla.
3 En funcion de la direccidon de escaneo en la pagina 1.2 Flujo de trabajo, pagina 5 la imagen mos-

trara la direccion correcta.
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JOSAM® Medir

Scan too short, please rescan

,,.—i-‘.\

\O%

Rescan wheel

Si el escaneo no es lo suficientemente largo, aparecera esta pantalla.

|-
P91 TR100239 [

Scan too fast, please rescan

%

Rescan wheel

Si el escaneo es demasiado largo, aparecera esta pantalla.

Abort

Haga clic en [Rescan wheel] para repetir el escaneo, ya sea desde la
pantalla o desde el TreadReader™.
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Medir JOSAM’

/%] TR100239

Rescan wheel

Cuando se haya realizado un escaneo correcto, aparecera una pantalla con los resultados.

Ahora estaran visibles las siguientes opciones:

[Abort] se cancelara el escaneo y aparecera el inicio del escaneo.

6. | [Rescan wheel] volvera a abrir la ventana de escaneo para repetir el
proceso. Hacer clic en el botén de arranque del TreadReader™ tendra el
mismo efecto.

Rescan wheel

[Save] guardara la medicion de la rueda actual y regresara a la pantalla
del Tire Manager. Hacer clic en el botén de la bateria del TreadReader™
tendra el mismo efecto.

Cuando la rueda se haya guardado, aparecera en azul.

T 206 12501 — Rev B —es-ES Manual del operador
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JOSAM’ Medir

4.2.2 Escanear vehiculo

[

y*] TR100239
&

Copy to Vehicle

»))

Copy to Axle Scan Vehicle

Para escanear las ruedas con el dispositivo conectado, haga clic en @»
[Scan Vehicle]

Scan Vehicle

Aparecera una ventana con las instrucciones.

En funcion de la direccidon de escaneo en la pagina 1.2 Flujo de trabajo, pagina 5 la imagen mos-
traré la direccién correcta.

20
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Medir

Scan too short, please rescan

O

Rescan wheel

Si el escaneo no es lo suficientemente largo, aparecera esta pantalla.

B Homie & - o %

9] TR100239
& - Scan too fast, please rescan

%

Abort Rescan wheel

Si el escaneo es demasiado largo, aparecera esta pantalla.

Haga clic en [Rescan wheel] para repetir el escaneo, ya sea desde la
pantalla o desde el TreadReader™.
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JOSAM Medir

Y91 TR100239
&

0

Rescan wheel Next wheel

Cuando se haya realizado un escaneo correcto, aparecera una pantalla con los resultados.

Ahora estaran visibles las siguientes opciones:

[Abort] se cancelara el escaneo y aparecera el inicio del escaneo.
Abort

5. | [Rescan wheel] volvera a abrir la ventana de escaneo para repetir el

proceso. Hacer clic en el boton de arranque del TreadReader™ tendra el @
mismO efeCtO. Rescan wheel

[Next wheel] guardara la medicién de la rueda actual y continuara con la
ventana de escaneo para la siguiente rueda. Hacer clic en el botén de la
Next wheel

bateria del TreadReader™ tendra el mismo efecto.

Si una rueda estéa azul, indica que los valores de la rueda se han guardado.

Cuando se hayan medido todas las ruedas se podra ver la opcion [Com-
plete Vehicle] en lugar de [Next wheel]
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Medir JOSAM’

PRl TR100239
& ([T

8.
0% 0
Rescan wheel Complete Vehicle

Si se ha seleccionado [Complete Vehicle] aparecera la pantalla de resultados. Ahora puede ver

todas las ruedas medidas.

[ B

$Y TR100239 [MI_}

9.

i

Copy to Axle Copy to Vehicle S:’a‘n‘\j;hu:la
La unidad emitira tres sefiales sonoras para confirmar que la operacién sobre el vehiculo ha
concluido.
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JOSAM®

Mensajes e indicadores de error

5 Mensajes e indicadores de error

Si el valor central difiere demasiado de los valores iz-
quierdo y derecho después de medir un neumatico,
se indicara que se debe revisar la presion con el
mensaje: "jRevisar la presion del neumatico!»

20

10

20 ! Check tire pressure!

Si los valores derecho o izquierdo difieren demasiado
del resto después de medir un neumatico, se indicara
que se debe revisar la alineacion con el mensaje:
"iRevisar la alineacion de la rueda!»

20

20

Si el TreadReader™ conectado tiene una version de
firmware antigua, aparecera esta ventana de alerta
Se recomienda encarecidamente actualizar el Trea-
dReader™ a la versidn mas reciente.

Haga clic en [OK] para actualizar.

Si se pulsa [OK] aparecera una nueva ventana. La
actualizacion puede tardar varios minutos.
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JOSAM®

Car-O-Liner Group / JOSAM
Maskingatan 5

SE-702 86 Orebro, Suecia
Teléfono: +46 19 30 40 00
info@josam.se
www.josam.se

Este documento es solo una guia general. A pesar de haber tomado todas las precauciones pertinentes para la preparacion de este documento, el editor no se hace responsable de los posibles errores u
omisiones. Tampoco se asume ninguna responsabilidad por los dafios que puedan derivar del uso de la informacién contenida en este documento. Este documento no forma parte de ningin contrato o li-
cencia, salvo que se haya acordado expresamente lo contrario. Todos los elementos de informacién técnica, asesoramiento, conocimientos técnicos, dibujos, especificaciones y otros elementos similares
incluidos en este documento son confidenciales y no podran ser divulgados a terceros sin el consentimiento previo y por escrito del editor.

Josam es una marca de Snap-on Incorporated. © 2025 Snap-on Incorporated.
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